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Betriebsanleitung ARI-OM
ARMATUREN 1 Allgemeines zur Begiebsanleitung

1 Allgemeines zur Betriebsanleitung

Diese Betriebsanleitung gilt als Anweisung, den Schwenkantrieb sicher zu montieren, zu bedienen und zu
warten. Bei Schwierigkeiten, die nicht mit Hilfe der Betriebsanleitung gelést werden kénnen, nehmen Sie
Kontakt mit dem Lieferant oder Hersteller auf.

Sie ist verbindlich fir den Transport, Lagerung, Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Reparatur.
Die Hinweise und Warnungen sind zu beachten und einzuhalten.

e Handling und alle anderen Arbeiten sind von sachkundigem Personal durchzuflihren bzw. alle
Tatigkeiten sind zu beaufsichtigen und zu prtfen.

Die Festlegung des Verantwortungsbereiches, des Zustandigkeitsbereiches und der Uberwachung des
Personals obliegt dem Betreiber.

e Bei AuRerbetriebsetzung, Wartung bzw. Reparatur sind zusatzlich die aktuellen regionalen
Sicherheitsanforderungen heranzuziehen und zu beachten.

Der Hersteller behélt sich das Recht von technischen Anderungen und Verbesserungen jederzeit vor.

Diese Betriebsanleitung entspricht den Anforderungen der EU-Richtlinien.

2 Gefahrenhinweise
2.1 Bedeutung der Symbole

Information!

Wichtige oder hilfreiche Information.

Warnung vor gefahrlicher, elektrischer Spannung.

Warnung vor einer allgemeinen Gefahr.

2.2 Erlauterung zu sicherheitsrelevanten Hinweisen

Bei dieser Betriebs- und Montageanleitung wird auf Gefahrdungen, Risiken und sicherheitsrelevante
Informationen durch eine hervorgehobene Darstellung besonders aufmerksam gemacht

Hinweise, die mit dem oben aufgefihrten Symbol und , Achtung!“ gekennzeichnet sind, beschreiben
VerhaltensmalRnahmen, deren Nichtbeachtung zu schweren Verletzungen oder Lebensgefahr fur Anwender
oder Dritte bzw. zu Sachschaden fur die Anlage oder der Umwelt fihren kénnen. Sie sind ungedingt zu
befolgen, respektive die Einhaltung zu kontrollieren.

Die Beachtung der nicht besonders hervorgehobenen anderen Transport-, Montage-, Betriebs- und
Wartungshinweise sowie technische Daten (in den Betriesanleitungen, den Produktdokumentationen und am
Gerat selbst) ist jedoch gleichermal3en unerlasslich, um Stérungen zu vermeiden, die ihrerseits mittelbar oder
unmittelbar Personen- oder Sachschaden bewirken kdnnen.
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Betriebsanleitung ARI-OM
2 Gefahrenhinweise g ARMATUREN

2.3 Sicherheitsinformationen

Unfallverhiitung, Arbeits- und Produktsicherheit

Warnung

In Hinsicht auf die Handradbetatigung von elektrischen ARI-Schwenkantrieben darf unter keinen Umstanden irgendein
Hebelwerkzeug wie etwa ein Radmuttern- oder Schraubenschlissel zur Erhéhung der Krafteinwirkung am Handrad zum
SchlieRen oder Offnen der Armatur und / oder des Schwenkantriebs filhren oder es kann damit ein Festsitzen der Armatur
verursacht werden.

Beim Einsatz von ARI-OM Schwenkantrieben in Verbindung mit anderen Geraten mussen auch zuséatzlich entstehende
Gefahren entsprechend bertcksichtigt werden. Werden weitere Informationen und Anleitungen in Bezug auf die sichere
Verwendung der ARI-Schwenkantriebe der OM-Serie bendtigt, so sind diese auf Anfrage erhaltlich.

Elektrische Installation, Wartung und Bedienung dieser Schwenkantriebe sind gemal den nationalen Gesetzen und
ortlichen Vorschriften in Bezug auf die sichere Verwendung dieser Ausristung durchzufiihren, die am Installationsort giiltig
sind.

Fir GroRbritannien sind die ,Electricity at Work Regulations 1989“ sowie die in der gultigen Ausgabe der ,|IEE Wiring
Regulations“ angegebenen Richtlinien anzuwenden. Der Benutzer muss sich auch uber seine Verantwortung gemaf dem
Health and Safety Act 1974 (Gesetz lber Unfallverhiitung und Sicherheit am Arbeitsplatz von 1974) im Klaren sein.

Fir die USA gilt die NFPA70, National Electrical Code®.
Fir Deutschland gelten die VDE-Vorschriften sowie die Arbeitsschutzgesetze, Vorschriften ect.

Die mechanische Installation ist gemaR den Vorschriften in diesem Handbuch sowie gemaf den einschlagigen Normen
durchzufuhren.

Warnung

Motortemperatur im Normalbetrieb
Im Normalbetrieb kdnnen die Oberflachentemperaturen des Motorgehduses des Schwenkantriebs +60°C Ubersteigen.

Warnung

Thermostatiiberbriickung

Wenn der Schwenkantrieb so konfiguriert ist, dass er das Motorthermostat Gberbriickt, dann wird dadurch die Bescheinigung
fur den Einsatz in gefahrlichen Bereichen ungultig. Bei Einsatz mit dieser Konfiguration kénnen weitere elektrische Gefahren
entstehen. Der Benutzer muss sicherstellen, dass alle erforderlichen zusatzlichen SicherheitsmalRnahmen in Betracht
gezogen werden.

Warnung

Steuerung und Anzeige

Wo die Bauart des Schwenkantriebs eine Fernbedienung und 2 Spannungsversorgungen uber 150V AC und unter 300V AC
zulasst (siehe Verdrahtungsplan des Schwenkantriebs), muss die Installationshéhe unter 2000m beschrankt werden und
zwar in Ubereinstimmung mit BSEN 61010 oder IEC 61010 (Sicherheitsanforderungen fiir elektr. Gerate fiir Messung,
Steuerung und Laboreinsatz).

Warnung

Gehéausematerialien

Der Benutzer muss gewahrleisten, dass die Betriebs-umgebung sowie eventuelle den Schwenkantrieb umgebende
Materialien keine Beeintrachtigung der Betriebssicherheit oder des durch den Schwenkantrieb gegebenen Schutzes
verursachen kdnnen. Der Benutzer muss gewahrleisten, dass der Schwenkantrieb gegenuber seiner Betriebsumgebung auf
geeignete Weise geschitzt ist.
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Betriebsanleitung ARI-OM
ARMATUREN 3Lagerunggund Transport

3 Lagerung und Transport

Achtung!

o Armaturaufbauten wie Antriebe, Handréder, Hauben dlirfen nicht zur Aufnahme von
aulBeren Kréften wie z.B. fiir Aufstiegshilfen, Anbindungspunkte fiir Hebezeuge, efc.
zweckentfremdet werden. Bei Nichtbeachtung kénnen Tod, Kérperverletzung oder
Sachschéden durch Abstiirzen oder herabfallende Teile die Folge sein.

o Es missen geeignete Transport- und Hebemittel verwendet werden.

o Gewichte siehe ,4.4 Technische Daten®.

e Bei —40°C bis +85°C trocken und Schmutzfrei
o Elektronik bzw. komplettes Stellgerat bis zur Montage in der Verpackung belassen
e Gegen aulere Gewalt (wie Stol3, Schlag, Vibration usw.) schiitzen

e Typenschild und Anschlussbild nicht verschmutzen oder beschadigen

4 Beschreibung

4.1 Anwendungsbereich

Mit den ARI-OM Schwenkantrieben werden alle Arten kleinere Kugelhahne, Klappen, sowie Jalousieklappen und
Laftungsklappen betatigt.

Die Antriebe sind standardmafig selbsthemmend und besitzen eine Stellungsanzeige sowie eine
Handnotbetatigung. Sie sind fur verschiedene Anschlussspannungen lieferbar.

Bei Lieferung mit der Armatur ist der Drehwinkel des Schwenkantriebs auf den Drehwinkel der Armatur
eingestellt.

Die fachgerechte Auswahl der Antriebsvariante zur entsprechenden Armatur und der Einsatz des
Schwenkantriebs gemaR den aufgefihrten technischen Daten unterliegen der Verantwortung des
Anlagenplaners.

Einsatzgebiete, Einsatzgrenzen und -modglichkeiten sind dem Katalogblatt zu entnehmen. Jeder Einsatz des
Schwenkantriebs aulRerhalb der aufgefuihrten techn. Daten sowie unsachgemafRer Umgang damit gilt als nicht
bestimmungsgeman.

Das Umfeld muss den giltigen EMV-Bestimmungen entsprechen. Zusatzlich sollte die Einhaltung der
elektromagnetischen Belastungen in der Umgebung kontrolliert werden, wenn im Umfeld elektrische bzw.
elektronische Komponenten montiert werden.
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Betriebsanleitung ARI-OM
4 Beschreibung ARMATUREN

4.2 Aufbau

Mechanische Stellungsanzeige

Handrad

4 Schrauben

AN\

Mechanische Endanschlage

\

Typenschild
Figur 4 Mechanische Stellungsanzeige
Standard Weg-Schalter LS 1/2 Zusatzliche Weg-Schalter LS 3/4
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Betriebsanleitung ARI-OM
ARMATUREN 4g Beschreibung

Figur 5

Motor

Anschlussklemmen flir zusatzliche
Endschalter LS 3 und 4

4.3 Technische Daten

ARI-OM
Typ
Oom-1 OM-A OoM-2 OM-3 OM-4

Drehmoment Nm 35 50 90 150 400

50Hz 13 24 17 26 18
Stellzeit | sec/90° |60Hz 12 20 15 22 16

12/24V AC / DC 15 20 15 22 16

ISO5211 F05 (FO3) FO5 (F07) FO7 F10
Abtriebsflansch

SW 2-flach 11 2-flach 17 4-kant 22
Mechanische Endanschlage -- Von auf3en einstellbare Endanschlage

S2-5min. (AUF / ZU Betrieb) oder

SIS MEER ENE0 e S3-30%ED, max. 60c/h bei halbem Nennmoment (Regelbetrieb)

Handbetatigung Innensechskant (5mm) Handrad

Schutzklasse IP67 (NEMA 4, NEMA4x)

Motorspannung (Standard) 230V 50/60Hz

Leistungsaufnahme VA 10 10 40 40 120
Isolierklasse (Motor) H F
Warmeuberlastschutz Eingebaut: 135°C

Material Aluminiumlegierung

Lackierung Pulverbeschichtung

Umgebungstemperatur -30°C bis +65°C

Luftfeuchtigkeit 30% bis 95%

Gewicht kg 2,0 3,0 9,0 9,0 17,5
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Betriebsanleitung ARI-OM
4 Beschreibung ARMATUREN

4.4 Zubehor

ARI-OM
Typ
OomM-1 OM-A OM-2 OM-3 OM-4
Drehmomentschalter } ; Qber Nocken aktivierte Drehmomentschalter fiir
Uberlastschutz
Potentiometer Fur die kontinuierliche Fernstellungsmeldung kann ein Potentiometer eingebaut
werden.
4-20mA Fernstellungsmelder arbeitet mit dem Potentiometer zusammen und gibt ein 4-20mA Signal fir die
kontinuierliche Stellungsanzeige heraus.
Antikondensationsheizung Fir alle Typen erhaltlich
Stellungsanzeiger Ein Anzeigegerét ist fiir 0-100% oder 4-20mA lieferbar
Wegschalter 2 Wegschalter kdnnen zusétzlich eingebaut werden

4.5 Elektrische Leistungsdaten

12V | 24V
ARI-OM
Typ
Oom-1 OM-A OoM-2 OM-3 OM-4
Drehmoment Nm 35 50 90 150 400
Stellzeit sec 15 20 15 22 16
Motorleistung VA 10 10 70 70 180
Motordrehzahl U/min 6000 6000 1800 1800 1800
Lauf 0,5 0,5 34 34 12,0
12VAC/DC (A) Start 3,0 3,0 5,0 5,0 8,5
Blockiert 3,0 3,0 8,5 8,5 30,0
Lauf 0,7 0,7 3,0 3,0 6,0
24V AC/DC (A) Start 0,8 0,8 5,0 5,0 8,0
Blockiert 1,4 1,4 13,0 13,0 30,0
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ARMATUREN 4g Beschreibung

Einphasig 110V~; 220-240V~
ARI-OM
Typ
OoOM-1 OM-A OM-2 OM-3 OM-4
Drehmoment Nm 35 50 90 150 400
50Hz 13 24 17 26 18
Stellzeit sec
60Hz 12 20 15 22 16
Motorleistung VA 10 10 40 40 120
50Hz 3000 3000 1450 1450 1420
Motordrehzahl U/min
60Hz 3600 3600 1720 1720 1720
Lauf 0,5 0,5 1,0 1,0 1,3
110V AC (A) | Start 1,5 1,5 3,0 3,0 3,1
Blockiert 0,6 0,6 1,8 1,8 3,6
Lauf 0,3 0,3 0,5 0,5 0,6
220V — 240V AC (A) | Start 1,0 1,0 1,5 1,5 1,5
Blockiert 0,5 0,5 0,9 0,9 1,8
Dreiphasig 3~220-240V; 3~400V; 3~440V
ARI-OM
Typ
OoM-1 OM-A OM-2 OM-3 OM-4
Drehmoment Nm - - 90 150 400
50Hz - - 17 26 18
Stellzeit sec
60Hz - - 15 22 16
Motorleistung VA - - 40 40 120
50Hz - - 1450 1450 1420
Motordrehzahl U/min
60Hz - - 1720 1720 1720
Lauf - - 0,6 0,6 1,0
3~ 220V - 240V AC (A)| Start - - 1,8 1,8 3,0
Blockiert - - 1,1 1,1 3,5
Lauf - - 0,3 0,3 0,7
3~400V AC (A) | Start - - 1,0 1,0 2,2
Blockiert - - 0,7 0,7 2,0
Lauf - - 0,4 0,4 0,8
3~440V AC (A)| start - - 1,3 1,3 2,5
Blockiert - - 0,7 0,7 2,0
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Betriebsanleitung ARI-OM

4 Beschreibung

4.6 MaRBe
4.6.1 OM-A

*Andere Abtriebseinsdtze
sind lieferbar:
J=14, F=19

Abmessungen;  Angaben in; mm
A B CDE F GH I 4 N S Flanhoobe
106 106 45* 198 16 24 S0 m8 4 17 1 YNPT/m20 FO7

4.6.2 OM-1,2 und 3

*Andere Abtriebseinsatze ——t
i \
sind lieferbar: . .
(1) L=11, M=15 |
2) L=9, M=12 3‘-13;\_, o
o\ o
4__\_&{&[‘*“’”
Nz P
/S 7 -,‘ :‘}’.‘ o
‘& _J‘«""yi ol')

Abmessungen  Angaben in: mm

Abmessungen.  Angaben in: mm
ABCDEFGHI I KLMN S HanschgoBe ABCDEFSH I MN S HanschordBe
106 & 457151 15 36 m5 4 m6 6 50 14 19 1 'INPT/m20  F03/%#05 175310180 250 30 125 22 0 m8 4 2 'f_,NP?lmZD F07
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Betriebsanleitung ARI-OM
4 Beschreibung

4.6.3 OM-4

Abmessungen:  Angaben in: mm

ABEDEFE # | M N S FlanschgréBe
265 375 215 320 50 195 35 102 mi0 4 2 UNPT/m20 10
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Betriebsanleitung ARI-OM
5 Montage g ARMATUREN

5 Montage

5.1 Allgemeine Montageangaben

Achtung!

Arbeiten an elektrischen Anlagen oder Betriebsmitteln diirfen nur von einer Elektrofachkraft
oder von unterwiesenen Personen unter Anleitung und Aufsicht einer Elektrofachkraft den
regionalen elektrotechnischen Vorschriften und Regelwerken entsprechend vorgenommen
werden.

Zum Anschlul8 des Schubantriebes mul3 die Versorgungsleitung wahrend der
AnschluBarbeiten vom Netz getrennt (nicht spannungsfiihrend) sein. Diese Netztrennung mul3
gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten gesichert sein.

Bei Nichtbeachtung kénnen Tod, schwere Kérperverletzungen oder erheblicher Sachschaden
die Folge sein.

Neben einer fehlerhaften Installation kénnen auch falsch eingestellte Werte am Regler oder Schwenkantrieb
(Sollwert, Daten der Parameterebene, Anderungen im Geréateinnern) den nachfolgenden Prozess in seiner
ordnungsgemalen Funktion beeintrachtigen oder zu Beschadigungen fihren. Es sollten daher immer vom
Regler und Schwenkantrieb unabhéngige Sicherheitseinrichtungen z.B.  Uberdruckventile oder
Temperaturbegrenzer/-wachter vorhanden und die Einstellung nur dem Fachpersonal mdglich sein. Bitte in
diesem Zusammenhang die entsprechenden Sicherheitsvorschriften beachten.

Neben den allgemeingultigen Montagerichtlinien sind folgende Punkte zu beachten:

1. Fur die Positionierung und Einbau der Produkte sind Planer / Baufirmen bzw. Betreiber verantwortlich:
a. Ubereinstimmung der Technischen Daten des Schwenkantriebs mit den Einsatzbedingungen.
Leicht zugéngliche Einbaustelle

c. Oberhalb des Schwenkantriebs gentigend Freiraum zum Abnehmen der Haube (siehe 4.5 Male).
d. Gegen starke Warmestrahlung geschutzte Einbaustelle.
e. Die Montage muss oberhalb der Horizontallinie im Winkel 0-180° erfolgen. Installieren Sie den

Antrieb niemals verkehrt herum oder unter der Horizontallinie.

2. Vor dem Anbau Schwenkantrieb auf Beschadigungen untersuchen. Beschadigte Teile mussen durch
Original-Ersatzteile ersetzt werden.

3. Bei stark schwankenden Umgebungstemperaturen, hoher Luftfeuchtigkeit und Temperaturen unterhalb des
Gefrierpunktes empfiehlt sich der Einbau eines Heizwiderstandes, um die Bildung von Kondensat im Antrieb
Zu minimieren.

4. Stellen Sie sicher, dass die Anschlussspannung richtig ist.

Schalten Sie vor dem Durchfuhren von InstandhaltungsmafRnahmen die Spannungszufuhr ab.

Dichten Sie das Gehause und die Kabeldurchflihrungen nach dem AnschlieRen ab, damit keine

Feuchtigkeit oder Staub in den Antrieb eindringt.

Installieren Sie das Gerat niemals dort, wo gefahrliche oder explosive Gase vorhanden sein konnten.

Vermeiden Sie zu hohe Schaltfrequenzen aufeinanderfolgender ON-OFF Fahrzyklen.

Bitte schlieffen Sie das Erdungskabel an der Erdungsklemme im Antrieb an.

0. Die Garantiezeit fur unsere Produkte betragt ein Jahr. Die rechnerische Antriebslebensdauer ist begrenzt
und hangt mafigeblich von vielen Randbedingungen ab (Temp, Laufmoment, Pausenzeiten etc.). Details
bitte auf Anfrage.

11. Falls der Schwenkantrieb installiert werden muss, aber noch nicht elektrisch angeschlossen wird, so
empfehlen wir, dass die Kunststoffstopfen in den Kabeldurchflihrungen gegen abgedichtete Metallstopfen
ausgetauscht werden.

12. ARI Armaturen Gbernimmt keine Verantwortung/ Gewahrleistung fiir Schaden, die vor Ort durch das
Entfernen/Offnen von Gehauseteilen oder undichten Kabeldurchfiihrungen verursacht wurden.

o o

= © o N
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Betriebsanleitung ARI-OM
ARMATUREN ngetriebnahme

6 Inbetriebnahme

Grundsatzlich sind die regionalen Sicherheitsanweisungen einzuhalten!

Vor der Inbetriebnahme einer Neuanlage bzw. Wiederinbetriebnahme einer Anlage nach Reparaturen oder
Umbauten ist zu prifen:

1. Die Angaben zu Spannungsversorgung, Stellsignal und Umgebungstemperatur miissen
identisch zu den technischen Daten der Elektronik sein.
2. Der ordnungsgemaBe Abschluss aller Arbeiten!

Nach Abschluss der Einstellarbeiten muss die Haube montiert werden!

6.1 Elektrischer Anschluss

6.1.1 Installationshinweise

Achtung!

Arbeiten an elektrischen Anlagen oder Betriebsmitteln diirfen nur von einer Elektrofachkraft
oder von unterwiesenen Personen unter Anleitung und Aufsicht einer Elektrofachkraft den
regionalen elektrotechnischen Vorschriften und Regelwerken entsprechend vorgenommen
werden.

Zum Anschlul3 der Elektronik mul3 die Versorgungsleitung wahrend der AnschluBBarbeiten
vom Netz getrennt (nicht spannungsfiihrend) sein. Diese Netztrennung mul3 gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten gesichert sein.

Bei Nichtbeachtung kénnen Tod, schwere Korperverletzungen oder erheblicher
Sachschaden die Folge sein.

Netzversorgung und Angaben auf dem Typenschild missen (bereinstimmen.

Bei Einstellarbeiten spannungsfiihrende Teile nicht beriihren!

Besondere Vorsicht bei Spannungen lber 24V!

Reihentrennklemmen nicht unter Spannung trennen oder stecken!

Es darf nur jeweils ein Stellantrieb angeschlossen werden.

Bei Einstellarbeiten den Hubbereich des Stellantriebes nicht liberfahren,
Beschéadigungsgefahr.

e Sicherstellen, dal3 der angeschlossene Motor im Stellantrieb in den Endlagen lber Weg
oder Drehmoment abschaltet.

Neben den allgemeingultigen Montagerichtlinien sind folgende Punkte zu beachten:

1. Gemal den regional gultigen Regelwerken ausgefiihrte Elektroinstallation der Anlage.
2. Netzspannung gemafR den Angaben auf dem Typenschild des Schwenkantriebs.

3. Entsprechend der jeweiligen Antriebsleistung und der vorhandenen Leitungsldnge ausgewahlter
Leitungsquerschnitt.

4. Anlagenseitige Netzabsicherung mit max. 6A.
5. Trennvorrichtung in der Anlage zum Trennen des Antriebs vom Netz.
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Betriebsanleitung ARI-OM

6 Inbetriebnahme

6.1.2 Schaltplan
6.1.2.1 ARI OM-A

ARI-OM-A
230V AC
3-Punkt Standard | Zubehtr
3-step input signal standard ¢ accessories
— )
L';a LE | Stellungsrickmelder POT
ALF ! open 2ut dm' Electronic posibon indicator
— | .
|
l B
| — £ y
| L | 20mA
10v
|
|
|
| &
|
' ' +
2=+ X3
cls| [a| |FIE|! 11l42 8|90
|
| | |
-+
ang ) Outsut
Stom (Cymerd  J0mA
Scenrurg / Violtage 10V
ARI-OM-A
230V AC
Stellungsregler Standard | Zubehér
Electronic position controller standard | accessories
Stellungsregler Steflungsrockmeider I__‘ g I we
Elecironic position contraler  Electronic position indicatol AL | soen 2 1 dosed |
=5 = 7
|
c 20ma el |
w0V P — E |
s ] C ||
1o |
3 |
4
POT| 2 |
aEENE | |
1= Y |
X4 -+ -+ X5
A NJL clel [a] [¢]e]!
= 4ls]6l7 11412 |
I 11 | |
PE NL - -

HZ Helzung
Heater

POT Patentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

T ZU
closed

T AUF
open

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

x ZU
closed

= AUF
open

Seite 14/38
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ARI-OM-A
24V AC/DC
3-Punkt Standard | Zubehsr
3-step input signal standard s accessories
p— —
- = i Stellungsriickmelder
M AUE / open 20 coseey Electronic position indicator
Cy 11
| Mz 3
| E POT
2
2 [ £
clased H L I 20mA ]
- | 1av
Ls2
= |
ALUF '
il Y
|
1L 3
| POT A O
X1 71 | xa[=T+] x2[=T+]x3
pa Nl alals]|el7|cle]| |A] |Fle]l 8|al0
=) I \ 1112
. ‘KL I
et X '
i B
PE N L L
. - S SS VA0
- 4+ + -+ -+
24V 0C 24V 0C Argangiutit  Ausgang Oupt
3 Purkt Engarg Netr SparrwungVotage  StomCuren
Sl gl segna Powet 19V odevior 2-10V 20mA
ARIOM-A
24V ACIDC
Steflungsregler Standard | Zubehse
Electronic position controller standard | accessories
Stellungsregler Stellungsrickmelder LE L!sa | oz
Electronic position controller Electrenic posttion indicator  AUF J opan 2U | dosed |
S z R E
I P —_— l
— =
.20mA __ [ I
10V |
3 |
-
POY 2 L
ANEERE |
o B 1 IR |
X4 -1+ -T+] x5 |
415 c|B A FlE
= 87 11]12 |
PE N L
-+ = + -+
Motz
Exrpang ! Input U o

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

x ZU
closed

T AUF
apen

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhiingiger Schalter
Travel switch

T 2U
closed

= AUF
apen
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6.1.2.2 ARI OM-1

ARI-OM-1
230V AC
3-Punkt Standard | Zubehor
3-step input signal standard : accessories
e — :
LSIS g i Stellungsrisckmelder Far HZ Heizung
AUF [ open Pl cosos Electronic position indicator Heater
(C) =T POT Potentiometer
| HZ .¢_ 3 Potentiometer
| E LS Woegabhangiger Schatter
| — E Travel switch
20mA 1
I () e zom —
| closed
|
| = AUF
l open
| 5]
l | +
X1 X2 - |+ X3
~ N 3|4)s|e]7|c|el |A]l |FlE] 8|90
&) 1112
— - I
PE N L L -+
3-Punkd Birgang Netz Aungarg ) Qutpea
S-whep nput signal Power Stroen ( Cument . 20mA
TN AL 230V AC Spanourg ( Vollage 10V
ARI-OM-1
230V AC
Stellungsregler Standard | Zubeher
Electronic position controller standard | accessaries
Stellungsriuckmelder X T | HZ Helzung
Steflungsregler ng =) vt HZ Hoater
Elactrorme position controller Electronic position indicatar  AUF / open ZU/ dosed |
(G 2w M POT Potentiometer
} —¢- | Potentiometer
¢ P — |
— LS Wegabhangiger Schaiter
E | Travel switch
20ma I_ |
v J | x U
| ciosad
3
+ = AUF
20 2 —— | open
SELE ] |
B ] s |
X4 -+ -+ X5
R i clel |a] [<]e|!
& als]s]|7 1112 |
I (111 || |
PE NL = + -+
Netz  Eogang) ispa Aungang | Outpet

i
igd
h

Power
ZUVAC Soanmerg (Voltsge 1OV
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ARI-OM-1
24V AC/DC
3-Punkt Standard I Zubehor
3-step Input signal standard - accessofies
= 4 i Stellungsruckmelder
M ‘;ﬁ: fopen zLuS:" o Electronic position indicator
: HZ 3
| POT
E ;
2 I
closed J L | !
|
Ls2
= |
AUFE I
R (7
|
1
X1 | 2
A N 3)4]s]6|7|c|Bl |A Fle]|l g|sl0
& |
L I v Yoe R |
:I\L:.B g:\); I
PE N L L
| MVAC 24V AC
) ) )
- 4+ +
24v DC 24V0C
:m:_;% e 1.8 oot 310 20ma
ARI-OM-1
24V AC/DC
Stellungsregler Standard | Zubehor
Electronic position controller standard | accessories
Stellungsregler Steflungsrickmelder g) g‘ | w2
Elactronic position controller  Electronic pasition indicator  AUF { open 2U T dowes |
} Cy !
| S !
P —_—= |
- TTLC |1
1o/ |
|
+
L
1 11 |
o) .
|
X4 -+ -+ X5 l
A 4ls cle| |a] |FlE
=) 8|7 11]12 |
I l | I |
PE N L
-+ - + -+
n;: Aspary | Oupa

Syom [ Cument . 20mA
Bourmry | Vetlage 10V

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

T ZU
closad

= AUF
open

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

T Zu
closed

= AUF
open
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6.1.2.3 ARI OM-2

ARI-OM-2
230V AC
3-Punkt Standard | Zubehtr
3-step Input signal standard i accessories
= L | Stellungsrickmeider POT HZ Heizung
L3 154 | Heater
AUF Jopen 20/ uml Electronic position Indicator
5] 1 |xz POT Potentiometer
i E _¢_ 5 Potentiometer
- LS Wegabhangiger Schalter
| E Travel switch
20mA 1
I 10V T v
| closed
|
| = AUF
| open
| l 8
X1 I 2l =T+
6:' 1IN345678ACEDF: 11l12 8 10
IR Wt |
'I\I\ ‘?’Igg
PE N L L - +
J-Purkt Sngang Netz Aamgarng |
Samp input signad Powar Strom / Cument _ 20mA
2307/ AC 2%V AC Spantung ( Vorage 10V
ARI-OM-2
230V AC
Stellungsregler Standard | Zubehsr
Electronic position controller standard | accessories
Stellungsregler Stellungsriuckmelder LE‘ L:u | w2 HZ Heizung
Electronic position controller  Electronic position indicator AUF Jopen  ZU | dosed] Heater
] =] POT Potentiometer
| Potentiometer
S0y s | LS \fI’Vegabhar)glget Schalter
E | ravel switch
20ma
1oV | T ZU
closed
3 |
+ = AUF
POT 2 | open
. : |
x4 - |+ -1+ X5
. NiL glalc|elo]F]!
= a|s5)s8|7 11]12 |
|11 | | |
PE N L = + -+
Nett £ I Irpet Aungarg | Ontoue
Power  Booen f Cumet . 20mA Btooew ) Catrend . 204
TIW AL Sparrurg (Vetage 1OV Spascurg ( Voltage 10V
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ARI-OM-2
24V AC/DC
3-Punkt Standard Zubehor
3-step input signal standard accessories
= =
L83 L84
M AUF fopen  ZU / closed Electronic position indicator

IO &

5 :
poT

|
1L
L
|
|
|
L
I 2
2 I £
closad | .. 20mA 1
— l 1W
L82
= |
ALF l
haell (711 |
3
l POT
X1 ' 2 x2[=T+ X3
N s|als|e|7|slafc|e|D|F] 8|90
= | N 1112
Ok '
T &0 |
— ! __
PE N L L
LAC AS
b
-+ + - +
24V 0C 24V DC Aumgang | Ot
J-Purit Cmgang Netz Strom ( Qurrentt | 20mA
D-step Npua sgne Diwmer Sparnerg / Voitage 10V
ARI-OM-2
24V AC/DC
Stellungsregler Stancard | Zubehse
Electronic poomon controller standard | accessores
—_—
Stellungsregler Stellungsrickmelder LS!J E‘ | w2
Electronic postion controller Electronic position mndicator AUF | opan lu.'dnsdl
N I
| 4 i
p — M |
.20mA I
o |
|
T
]
=
E I |
gl 3 §| él |
X4 -+ -[+] xs |
A 4|5 glA|c|E|D|F
= 6|7 11)12 |
|
PE N L ] I I |
- - BN - 4
hou

Pawer Ergeng ! Input
eV AC Stom ! Current . 20mA
WG

Bparnucg [ Votage 10V

Ausgeng / Cupan
Ehom [ Carent . 20mA
Gpacrurg (Volage 'OV

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schaiter
Travel switch

I U
closed

= AUF
open

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

T ZU
closed

= AUF
cpen
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6.1.2.4 ARI OM-3

ARI-OM-3
230V AC
3-Punkt Standard | Zubehtr
3-step input signal standard L accessories
> HZ Heizu
(3 o | Stellungsmckmellde'r POT Heater:g
AUF  open zuwwl Electronic position indicator
=~ = POT Potentiometer
I _¢_ % Potentiometer
| 2| LS Wegabhéngiger Schalter
| - 3 Travel switch
20mA 1
| T 2U
1V
| closed
|
| = AUF
| ez
|
| | I
X2 = |+ X3
7|lelalc|e|o|F]l 8|alw0
1112
| -
L - &
IPunkx Engang Netz Ausgurg | Oneput
3-slap input aignal Powar Strom / Curert 2000
IRV AC XN AC Sgarnung  Volage 10V
ARI-OM-3
230V AC
Stellungsregler Standard | Zubehsr
Electronic position controller standard | accessories
Stellungsregler Stellungsrickmelder LE L!34 | w2 HZ Heizung
Electronic position controlier  Electronic position indicator  AuF /open  ZU f ckasd| Heater
Y = | POT Potentiometer
_¢_ | Potentiometer
c =N P — K I LS Wegabhéngi
1 angiger Schalter
oV E | Travel switch
20mA l
A0y | T 2U
I closed
3
+ = AUF
POT 2 =l | open
) E |
19 19 |
X4 -1+ -+ xs
A NIL glalcle|olF]!
) 4|57 11]12 |
I l || |
PE N L - + - 4
Pets Lrgenyg / o Aaaparg | Ougeat
Powsr  Svom / Cumert . 20nA Swom { Cuvert . 20mA
IV AC Spewung/ Yolage Sgerwunyg | Votege WV
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ARI-OM-3
24V ACIDC
3-Punkt Standard | Zubehor
3-step input signal standard 5 accessorles
L)
Ls3 LS4 I -
M AUF ) opan Zulcbudl Electronic position indicator
G | 11 ¢
Mz
. FOT
N :
2 I £
closed 20mA
- : 1oV
Ls2 ]
AUF l
openf sy |
3
I POt
X1 l 2 X2l = |+ X3
T pnfafals|ef7|e|alc|e|p|F]l T D g (10
N, | 1
e
2 I |
PE N L L
24V AC 24V AC
P
-+ + -+
2avDC 24vDC Aungery [ Ot
3P EBrgang hoeu Stoer | Carrert | 20mA,
Sateg irput sgnsl Powe Scenmang / Votage | 0V
ARI-OM-3
24V AC/IDC
Stellungsregler Standard | Zubehar
Electronic position controller standard | accessories
- mm—
Stellungsregler Stellungsrickmelder g L§ | w
Electronic position controller  Electronic position indicator AU ropen 2U 1 closad|
_¢_ |
g
P — ' |
20mA |
v |
|
+
POT 2 . 3 :
1 ¢ §| |
X4 -1+ -[+] x5 |
A 415 BIA|C|E|D]F
. 6|7 11]12 |
l l |
PE N L
-4 = + - 4
F’::: Ergang ) inget Ausgang ¢/ Outps
Shrorn § Corran . 20reaA Strorn ) Cotranl  20mA

Bparrung Votage 10V Spenruny | Velege

o

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

x ZU
closed

= AUF
open

HZ Heizung
Heater

POT Potentiometer
Potentiometer

LS Wegabhangiger Schalter
Travel switch

T 2U
closed

= AUF
open
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6.1.2.5 ARI OM-4

ARI-OM-4
230V AC
3-Punkt Standard | Zubehér
3-step input signal standard . accessories
= e T Stellungsrickmelder pOT HZ Heizung
AUF fopen ZU Ioom‘ Electronic position indicator Heater
= W POT Potentiometer
1 E .¢_ 3 Potentiometer
I8 LS Wegabhangiger Schalter
| E 2 Travel switch
20mA 1
l 10v T ZU
| closed
|
| T AUF
| open
l g 3
X1 ' X2l = |+ X3
N Nl 3|4als]s|7|B|lAalc|leE|D|F]I 819110
) | 112
} VR
= R !
. and |
PE N L L -+
3Punit Eingarg Netx Aungeng / Outpt
S-slep npur signal Power Strom | Current _ 20mA
2N AC 220V AC Sparrung ) Vollage OV
ARI-OM-4
230V AC
Stellungsregler Standard | Zubehsr
Electronic position controller standard | accessories
Stellungsregler Stellungsruckmelder Ea Lzsa | w2 HZ Heizung
Electrorec position controtler Electronic position mdicator “.UF‘OP"‘ F T cooodl Heater
] = | POT Potentiometer
_¢_ | Potentiometer
Cc P AP | .
- S LS Wegabhangiger Schalter
E | Travel switch
20mA |
1av | xT ZU
I closed
3
i o
POT 2 =3
1 i EI |
7 + ' ? '
X4 -+ -l+] X5
NIL glalclelolF]!
< 4|5]8]7 11]12 |
|l | |
PE N L = + -+
Netz  Engang ! irpat Aisgang ( Duput
Sowal Shorm) Curront . 20mA Stom ) Curmern . 20mA
RNV AC  Bpetrurg | Velsge 10V Somnraing | Volage | 10V
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ARI-OM-4
24V AC/DC
3-Punkt Standard | Zubshér
3-step input signal standard i accessornes
i HZ Heizung
L53 e | o . Heater
M AUF | ppen Zu:cioseal ne p 1
= ) | POT Potentiometer
1 ¢_ 3 Potentiometer
& POT
| LS Wegabhanglger Schalter
= | E ? Trave! switch
dosed .20mA 1
- I 07 T« U
% | closed
= |
ALF Q,ﬁ = AUF
ogmn | =
LS1 | open
3
| pOT 3
X1 ' 2 xX2| = |+ X3
A N[ 3lels|s|7|e|lalc|elo]F]l gle|0
= I 1 1112
L e \
iz, L '
I bt |
PE N L L
s A SN
P
-+ - - +
24v0C 24v DC Aumgang | Outpdt
3.Puwi Engarg etz Strom { Curert . 20mA
J-step gt sgrar Power Bparnung [ Voltage | SV
ARI-OM-4
24V AC/DC
Stellungsregler Standard | Zubehor
Electronic pocltlon controller standard l accessores
Stellungsregler Stellungsruckmelder x x "z HZ Heizung
LS4 Heater

Electronic position controller  Electronic position indicator  aUF s opan  Zu / dosed|

— - | POT Potentiometer
} | Potentiometer
— |
P T | LS Wegabhangiger Schalter
E : Travel switch
20ma,
o | T ZuU
closed
5 |
+ = AUF
o rf < | open
5 E
' g :| 5 :
X4 -+ =-1+| X5 |
A 415 BlA|C|E|D|F
& 67 11]12 |
] I | |
PE N L
- = 4 - 4
e

Power Engang / tnpat Ausgarg ( ODupudt
WNAC  Svom! Cunent _200A Sirom ! Current . 20mA
W Spawung I Votage 1OV Spennang ) Voitage 1OV
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6.2 Einstellen der mechanischer Anschlage

(1) Fur den elektrischen Betrieb beachten Sie bitte Abschnitt 6.3, Einstellen der Wegendschalter / Schaltnocken.

Achtung!
Die Endanschlagschrauben dirfen nicht elektrisch angefahren werden, Sie dienen lediglich dem
Armaturenschutz im Ausnahmefall, wenn eine ordnungsgemafe elektrische Abschaltung nicht

funktionieren sollte.

(2) Fur den manuellen Betrieb

1. Losen Sie die Schrauben

2. Stellen Sie die Wegendschalter / Betatigungsnocken ein.

3. Justieren Sie die Anschlagschrauben separat fir beide Endlagen Auf / Zu
4. Drehen Sie die Schrauben dann eine Umdrehung zurick (links herum)

[ceormer]  [aesouossen)
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6.3 Einstellen der Wegendschalter / Schaltnocken

Die Betatigungsnocken werden so eingestellt, dass der Schwenkwinkel dem Schwenkwinkel der Armatur
entspricht. Das Auslésen der Wegendschalter bestimmt die Abschaltpunkte in Stellung offen und zu.

Die Standardausfuhrung beinhaltet 2 Wegendschalter, einen fir die gedffnete und einen fur die geschlossene
Armaturenstellung. Der untere Wegendschalter reprasentiert normalerweise die Armaturenstellung ,Offen’
(Abschaltpunkt entgegen dem Uhrzeigersinn), wahrend der obere Wegendschalter normalerweise die
Armaturenstellung ,Zu’ reprasentiert (Abschaltpunkt bei Schwenk im Uhrzeigersinn). 2 weitere frei verfligbare
und Uber dem Stellweg einstellbare Wegschalter stehen zur Verfigung.

Mittels Sechskantschlissel (SW 2,5mm) kénnen die Madenschraube der Schaltnocken geldst und dann
die Nocke auf den gewtlinschten Schaltpunkt justiert werden. Danach die Madenschraube wieder

anziehen.
Wahrend des Einstellens von Schaltern/CAMS Sollte der korrekte elektrische Betrieb des Schalters

sichergestellt werden.

Ein Unterlassen des Uberpriifens/Nachstellens sowohl von Schaltern wie auch CAMS kénnte in einem
falschen Schlief3en der Schalter und einem unbeabsichtigten Weiterlaufen des Schwenkantriebs
resultieren.

Einstellen des Schwenkwinkels

)
Ls4) A Lisa Synchrone Drehung mit LS2 (Option)
' )

«LS3" Synchrone Drehung mit LS1 (Option)

LS3 4

N Im Uhrzeigersinn drehen: SchlieBwinkel

g) wird verkieinert.
) l.otsouossm-

\ Gegen den Uhrzeigersinn drehen:
LS2 @‘ SchlieBwinke! wird vergrofiert in Richtung
Armatur geschlossen.

~ Im Uhrzeigersinn drehen: Offnungswinkel

O F) wird vergrofiert in Richtung Armatur
LSl gedffnet.
GEOFFNET*
3 Gegen den Uhrzeigersinn drehen:
Offnungswinkel wird verkleinert.
Hinweis!
o Die Form der Nocken und die relative Stellung der einstellschraube in den Abbildungen sind
1 symbolischer Natur und missen nicht mit den geforderten Endlagen Ubereinstimmen. Bitte
einschlagige Texte beachten!
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Einstellen des Schwenkwinkels
ARI-OM-A

@ 154" Synchrone Drehung mit LS2 (Option)
w
L53 \ «L53" Synchrone Drehung mit LS1 (Option)

Im Uhrzelgersinn drehen:
D SchlieBwinkel wird n

(S Jmoumer_ Monesmsiromcione
r. .
153 @ S ieBwankel Wire vorks verkleinert.
= Im Uhrzeigersinn drehen:
=/ Offn kel wird klenert.
i ([P omar? S s
r2e 2
Madenschraube 2, mmuoo mrgmeenh
(Gewindestift, 2, 5mm) Richtung Armatur gedfinet,

Bitte Hinweis auf Seite 22 beachten!

0

Einstellen des Schwenkwinkels
ARI-OM-2

LS4 LL54" Synchrone Drehung mit LS2 (Option)

1S4 LS3 ‘E Oa LL53" Synchrone Drehung mit LS1 (Option)
LS

a0

i ¢ P8
qa ™ Im Uhrzeigersinn drehen: SchiieBwinkel
;;] Ls2 €7 wird verkieinert.
1 L52° | SEOR0N &, Gegen den Uhrzeigersinn drehen:
—  SchlieBwinkel wird vergroBert in Richtung
. Armatur geschlossen
™ Im Uhrzeigersinn drehen: Offnungswinkel
@ ~  wird veegrdBert in Richtung Armatur gedfinet.
LS1 JGEOFFNET*
&, Gegen den Uhrzeigersinn drehen;
—  Offnungswinke! wird verkleinert.

Bitte Hinweis auf Seite 22 beachten!
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Einstellen der Drehmomente
@ ARI-OM-2 bis 4

TS2 &, Gegen den Uhrzeigersinn drehen:
~/ Drehmoment in Laufrichtung ,ZU’
eduzi ¢
JGESCHLOgsEN®  [eovreren
Im Uhrzeigersinn drehen:
D Drehmoment in Laufrichtung ,ZU’
TS2 erhéhen.

~ Gegen den Uhrzeigersinn drehen:
~/  Drehmoment in Laufrichtung ,AUF’
reduzieren.

TSI &
TSI -

+GEOFFNET*

Im Uhrzeigersinn drehen:
&~ Drehmoment in Laufrichtung ,AUF*
erhéhen.

] \
Madenschraube L\_)

(Gewindestift, 2, 5mm) Bitte Hinweis auf Seite 22 beachten!

6.4 Potentiometer

Die Potentiometerwelle dreht sich mit der Nockenwelle
zusammen. Das Potentiometer liefert ein Widerstandssignal
fur die Stellungsrickmeldung

Fiir Betrieb ohne Stellungsregler (Positioner):
Potentiometerklemmen 1, 2, 3 sind mit Anschlussklemmen
5, 6, 7 verdrahtet.
Wenn die Armatur geschlossen ist:

5,6 > 1K Ohm

6, 7 > 0K Ohm
Wenn die Armatur gedffnet ist:

5,6 > 0K Ohm

6,7 > 1K Ohm

Fiir Regelbetrieb mittels Stellungsregler:
Sind die Potentiometerklemmen 1, 2, 3 mit den Anschlussklemmen 8, 9, 10 verdrahtet.
Wenn die Armatur geschlossen ist:
8,9 = 5K Ohm
9,10 - 0K Ohm
Wenn die Armatur geoffnet ist:
8,9 2 0K Ohm
9,170 - 5K Ohm

*Hinweis:
Bei ARI-OM-A ist es umgekehrt: (d.h. 1, 2, 3 sind mit 7, 6, 5 verdrahtet; 1, 2, 3 mit 10, 9, 8)
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6.5 integrierter Stellungsregler

Achtung!

e Der Schwenkantrieb darf nur flir unumgéngliche Einstellarbeiten an den Potentiometern,
der Wegschalter und der elektrischen Optionen kurzzeitig ohne Haube betrieben werden.
Wéhrend dieser Tétigkeiten hat der Schubantrieb geféhrliche, spannungsfiihrende, blanke
Teile, sowie bewegte bzw. rotierende Teile.

e Bei unsachgeméaller bzw. unvorsichtiger Ausfiihrung der Einstellarbeiten kdénnen Tod,
schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden die Folge sein.

e Der Betrieb des Schubantriebs ohne Haube zu einem anderen als dem oben

beschriebenen Zweck ist untersagt.

Die Elektronik mul3 frei von Feuchtigkeit sein

Figur 2: ARI-OM-2 (Innen)

Anschlussklemmen fir
zusatzliche. Weg-Endschalter LS
3/4/

T~

Motor

T

Anschlussklemmen Stellungsregler

\
Eingang Kabelverschraubung/ \

Hauptplatine
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6.5.1 Prinzipielle Verdrahtung

Intern Intern
_verdrahtet __verdrahtet
PE 112(3|4|5/6|7|8(910 11|12

24V DC: - + Analog in Analog out
24 VAC, 115/230V AC: N L  Eingang Rickmeldung

Hinweis!

Wir empfehlen abgeschirmtes Kabel und Leitungslangen < 30m.

6.5.2 Reglermodul ARI-OM-A bis 1

S1-S8

Empfindlichkeit (SCHRITT-11)
Werkseinstellung=3
Output Signal  +(12) erkseinstellung
-(11)

Intput Signal ~ +(7)

-(6) Gelbe Power LED

Power +(5)

-(4)

grune LED — Endstellung rote LED — Endstellung ZU
AUF erreicht erreicht
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6.5.3 Reglermodul ARI-OM-2 bis 4

Status LED’s +Schalter “HOCH®/ switch “UP*
1..9 - Schalter ,RUNTER"/switch “DOWN*

Betriebswahl/
,Mode" switch

~Set Switch®
Bestatigungs-
taste

Netzspannung

Iu.'.."p&.

PSSR 4

{31 11 (4) -
g (5)+
DIP-Schalter/ . 35§§&§ .
DIP-switch o 555305 |
. g ; %‘E . Analoges
. §§ Eingangssignal
q ¥s 2 (6) -
131 43
SW1 : §§5 (N
Empfindlichkeit L 2iies Potieingang
fur Schrittweite g 83048 (8)
S 9)
(10)

Analoges Ausgangssignal

VR2 Poti fiir analoge Riickmeldung- VR1 (ohne Funtktion) (11) -
Signal Justierung (20mA oder 10V) (12) +

Status LED's

LED 1: ‘ Endstellung ZU erreicht

Endstellung AUF erreicht

Spannungsversorgung aktiv

Falsche Versorgungsspannung

Eingangssignal entspricht nicht dem am DIP vorgewahlten
Motor zu heif3

Kurzschluss im analogen Ausgangssignal

Motorstrom zu hoch

A28 ARI-OM in Betriebsart ,HANDBETRIEB* (sieche MODE Switch!)

Wenn LED 4 bis 8 leuchten, dann ist der ARI-OM nicht mehr betriebsbereit und keinerlei Spannung liegt an den
einschlagigen Ausgangen an.
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6.5.4 Einstellung des Stellungsreglers

SCHRITT-1

Offnen des Gehiusedeckels

Siehe Figur-2, Deckel 6ffnen durch Lésen der der 4 Schrauben, dann Deckel vorsichtig abheben,
eventuell kleine Hebelwerkzeuge benutzen.

VORSICHT!
Ein Schraubendreher als Hebelwerkzeug kann bei Ansatzpunkten im Deckel — Dichtungsbereich die
Lackierung beschadigen.

SCHRITT-2

Bitte vor der Inbetriebnahme des hier beschriebenen Positioner-Board unbedingt die Basis
Betriebsanleitung komplett lesen und beachten. Diese Betriebsanleitung hier ist nur eine Erganzung zur
Basis Betriebsanleitung.

SCHRITT-3

Anlegen der Versorgungsspannung an den Schwenkantrieb
Lesen Sie das Typenschild des ARI-OM (Figur-1) und legen Sie fest, zu welchen hier aufgefihrten
Versorgungsspannungen lhr Gerat gehort:

e ARI-OM-A mit 24V AC; 24V DC; 230V AC
e ARI-OM-1 mit 24V AC; 24V DC; 230V AC
e ARI-OM-2 mit 24V AC; 24V DC; 110V / 230V 1Ph; 400V 3Ph
e ARI-OM-3 mit 24V AC; 24V DC; 110V / 230V 1Ph; 400V 3Ph
e ARI-OM-4 mit 24V AC; 24V DC; 110V / 230V 1Ph; 400V 3Ph

Alle weiteren Anschlusskonfigurationen und Klemmenbezeichnungen,
entnehmen Sie bitte den zugehdrigen Klemmplanen im Anhang.

Danach Verdrahtung lhrer Steuerung mit den zugehorigen Klemmen des ARI-OM durchfiihren.
Dies bezieht sich auf die Spannungsversorgung, Wegschalter LS3/4, Analog 1/O.

Hinweis!

o
1 Unbedingt bei den analog I/O die Polaritat beachten. Sonst fahrt der Antrieb undefiniert!

SCHRITT-4

Einstellen der Standard-Wegschalter LS1 und LS2

Beide Schalter liegen in Reihe mit der Motorwicklung und sind in Mittelstellung des Antriebs
geschlossen (Offner, NC) und unterbrechen den Stromkreis, wenn die Endstellung angefahren und
erreicht ist. Falls Sie nicht oder nicht korrekt eingestellt wurden, zeigt der Antrieb ein undefiniertes
Abschaltverhalten. Details zur Einstellung siehe entsprechendes Kapitel in der Basis Betriebsanleitung.
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SCHRITT-5

Einstellung der Drehmomentschalter TS1 und TS2 (optionale Ausstattung)
Gleiche Vorgehensweise wie in SCHRITT-4.

Falls Sie nicht oder nicht korrekt eingestellt wurden, zeigt der Antrieb ein undefiniertes
Abschaltverhalten.

Details zur Einstellung siehe entsprechendes Kapitel in der Basis Betriebsanleitung.

SCHRITT-6

Wie soll Ihr Sollwert-Analogsignal aussehen?
Bitte wahlen Sie eine der drei angegebenen Mdglichkeiten mittels DIP-Schalter Vorwahl (Figur-3):

2 10V plelas

m ON OFF
OFF OFF

Hinweis!
® 1. Vor jeglichen DIP-Schalter Einstellungen die Versorgungsspannung wegnehmen!
1 2. Unbedingt bei den analog I/0O die Polaritat beachten. Sonst fahrt der Antrieb
undefiniert!

3. Speicherung der aktuellen Einstellung: Power off fir 5 Sekunden!

SCHRITT-7

Wie soll Ihr IST-Wert-Analogsignal (Rickmeldung) aussehen?
Bitte wahlen Sie eine der zwei angegebenen Mdglichkeiten mittels DIP-Schalter Vorwahl (Figur-3):

S3, S4 & S5 fur Ausgangssignal

Output
signal

72 (WAS  ON = OFF

EEIIIN oFF oN  OFF

Hinweis!
o 1. Vor jeglichen DIP-Schalter Einstellungen die Versorgungsspannung wegnehmen!
1 2. Unbedingt bei den analog I/O die Polaritat beachten. Sonst fahrt der Antrieb
undefiniert!
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SCHRITT-8

Festlegung des Aktionsbereichs fiir das analoge SOLLWERT-Signal zwischen den Endlagen.
Einstellung fiir E_AUF (20mA, 10V) und Einstellung fiir E_ZU (4mA, 2V)

Einstellung fiir Endlage AUF (siehe Figur-3)
1. Zwei Sekunden die Taste ,,SET*“ gedriickt halten, bis die LED-9 leuchtet. Damit sind Sie im Modus

Handbetrieb.

2. Durch driicken der Taste ,,HOCH“ den Antrieb komplett nach E_AUF fahren. Dies ist dort, wo der
Endlagenschalter LS1 entsprechend eingestellt worden ist.

3. Das analoge Sollwertsignal fir E_AUF an die entsprechenden Klemmen 6+7 anlegen (10V,
20mA). Damit wird dem Antrieb fiir den AUF-Wert der entsprechende Analogwert zugewiesen.

4. TASTE ,MODE" (Betriebswahl) driicken und die AUF-Stellung des Sollwert-Analogsignals ist
gespeichert.

Einstellung fiir Endlage ZU (siehe Figur-3)
1. Zwei Sekunden die Taste ,,SET*“ gedrlckt halten bis die LED-9 leuchtet. Damit sind Sie im Modus

Handbetrieb.

2. Durch Dricken der Tast ,,RUNTER“ den Antrieb komplett nach E_ZU fahren. Dies ist dort, wo der
Endschalter LS2 entsprechend eingestellt worden ist.

3. Das analoge Sollwertsignal fir E_ZU an die entsprechenden Klemmen 6+7 anlegen (2V, 4mA).
Damit wird dem Antrieb fir den AUF-Wert der entsprechende Analogwert zugewiesen.

4. Taste ,MODE" (Betriebswahl) driicken und die ZU-Stellung des Sollwert-Analogsignal ist
gespeichert.

Zurick in den Automatikmodus durch die Taste ,,SET
HINWEIS: Sollwertsignal angelegt lassen fiir weitere Einstellungen unter SCHRITT-12

SCHRITT-9

Vorwahl der Fail-Safe Reaktion der ARI-OM bei Wegfall des Sollwert-Analogsignals
Bitte wahlen Sie eine der drei angegebenen Mdéglichkeiten mittels DIP-Schalter Vorwahl (Figur-3)
S7 & S8 Reaktion auf Unterbrechung des Steuersignals

When signal S7
fails

Faciosed [

Hinweis!
i

1. Vor jeglichen DIP-Schalter Einstellungen die Versorgungsspannung wegnehmen!

2. Speicherung der aktuellen Einstellung: Power off fiir 5 Sekunden!
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SCHRITT-10

Vorwahl der Steigung des analogen Stellungs-Sollwertsignals
Bitte wahlen Sie eine der zwei angegebenen Mdglichkeiten mittels DIP-Schalter Vorwahl (Figur-3)

5o Jomo

20mA
/1
7/
7/
7/
7/
4mA
Close Open
20mA N
\
N\
N\
\
N\
4mA N
Close Open
Hinweis!

Speicherung der aktuellen Einstellung: Power off fiir 5 Sekunden!

SCHRITT-11

Einstellung der Schrittweite pro internem Fahrbefehl des Positioners (Empfindlichkeit)
Position “0”: unempfindlich, Aufteilung des Gesamthubes von 90° in 17 Schritte, 5,3° pro Schritt.
Position ,1“: hochste Empfindlichkeit, Aufteilung des Gesamthubes von 90° in 70 Schritte,

1,3° pro Schritt.
Standard Werkseinstellung ist ,, 3"
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SCHRITT-12

Festlegung des Bereiches zwischen den Endlagen (LS1/2) fiir das analoge Riickfiihr-
Stellungssignal (IST-Wert)

1. Sie bendtigen eine Strom-Spannungsquelle fir das input analog Signal 4-20mA or 2-10V

2. Das Inputsignal an die Klemmen 6+7 (plus) anlegen.

3. Den Antrieb in die Endstellung fahren, die mit dem Inputwert 20mA / 10V korrespondiert

4. Einstellen des Input-Sollwerts auf exakt 20mA / 10V. Somit erfahrt der Antrieb, was ein 20mA Wert
ist und kann diesen Ubernehmen.

5. Nun kommt das Poti VR2 zur Anwendung: AnschlieRen eines Multimeters an Klemmen 11+12
(plus) zwecks Messung des analog Output-signals. Sollte dieser Messwert vom eingestellten
Sollwert abweichen, so wird mittels Poti VR2 nachgestellt.

6. Der entsprechende Wert fir die gegenliberliegende Position (4mA / 2V), wird automatisch von der
Reglerplatine generiert.

Hinweis!

o Die mechanische Positioniergenauigkeit der ARI-OM Antriebe liegt typisch um die 2%...3%

1 vom Endwert (ca.2°). Dementsprechend bedarf die Einstellung der Analogwerte ebenfalls
keiner hoheren Prazision als +(-) 0,3...0,4mA (0,16...0,24V).

SCHRITT-13

Einstellung der zusatzlichen Wegschalter LS3/4 (keine interne Schaltfunktion, nur monitoring)
Siehe Punkt 6.3 Einstellen der Wegendschalter / Schaltnocken auf Seite 25

7 Pflege und Wartung

Das Getriebe des ARI-OM Schwenkantriebs ist in sich geschlossen und wurde mit einem Hoch-
temperartur-Schmiermittel vor der Auslieferung versehen. Die Schmierung reicht fur einen zweijahrigen Betrieb
aus.

Der Antrieb ist wartungsarm, so dass keine Wartung in festgesetzten Zeitintervallen erfolgen muss.

Achtung!
Vor dem Reinigen der Elektronik mul3 die
Versorgungsleitung vom Netz getrennt (nicht
spannungsfiihrend) sein. Diese Netztrennung
mul gegen unbeabsichtigtes
Wiedereinschalten gesichert sein.

Bei Nichtbeachtung kénnen Tod, schwere
Kérperverletzungen oder erheblicher
Sachschaden die Folge sein.

Je nach Einsatzbedingungen sollte der
Antrieb bzw. die Elektronik gelegentlich von
aulleren Verschmutzungen befreit werden.

Es dlrfen keine Flussigkeiten in/an die Elektronik gelangen!

Der Antrieb darf nicht mit Flussigkeiten bzw. mit aggressiven gesundheitsschadlichen oder leicht entflammbaren
Lésungs- bzw. Reinigungsmitteln gereinigt werden.

Vorzugsweise wird das Reinigungsmittel zum Saubern des Antriebes vor dem reinigen auf ein Tuch gegeben.
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8 Ursache und Abhilfe bei Betriebsstorungen

Bei Stérungen der Funktion bzw. des Betriebsverhaltens ist zu prifen, ob die Montage- und Einstellarbeiten
gemal dieser Betriebsanleitung durchgefiihrt und abgeschlossen wurden.

Die Elektronik Uberwacht selbststandig die analogen Eingange und die Aktionen des Antriebes. Bei Stdrungen
wird nach den Auswirkungen unterschieden und entsprechend eine Warn- oder Stérmeldung herausgegeben.

Bei Stérungen bleibt der Antrieb stehen.

Bei Warnmeldungen oder Hinweismeldungen wird der Regelbetrieb nicht unterbrochen, so dass eine mdéglichst
hohe Verfligbarkeit des Stellgerates gewahrleistet ist. Wartungen oder Abstellmallnahmen kénnen auf einen
gunstigen Zeitpunkt gelegt werden, z.B. Produktionspausen, Anlagenstillstand etc.

Bei Storungen die anhand der nachfolgenden Tabellen nicht behoben werden kdnnen, ist der Lieferant oder
Hersteller zu befragen.

8.1 Fehlersuchplan

Storungen Mogliche Ursachen Abhilfe
Motor [auft nicht 1. Ist Stromzufuhr und Spannung [1. Zufuhr Uberprifen.
korrekt? 2. Wenn ja, auswechseln.
2. Weist Kondensator Blasen 3. Motor ausbauen & Uberprifen.
auf?

3. Lauft Getriebe frei?

—_
N

Motor halt wahrend des Laufs [1. Kurzschluss in . Verkabelung uberprifen.

Spannungszufuhr? 2. Auf Fremdkorper Uberprifen.
2. Fremdkorper in der Armatur?
Armatur kann sich nicht 1. Lose/falsch ausgerichtete 1. Mit Schlussel anziehen/nachstellen.
vollstandig 6ffnen/schlielRen Nocken?
2. Armaturenwelle verbogen? 2. Armaturenwelle erneuern.
3. Mechanischer Anschlag nicht [3. Endanschlag Uberprifen.
eingestellt?
Motor lauft, Armatur verstellt 1. Getriebe abgenutzt? 1. Getriebe erneuern
sich nicht 2. Abtriebsbuchse abgenutzt oder|2. Abtriebsbuchse erneuern
gebrochen?
3. Armaturenwelle oder 3. Armaturenwelle oder Antriebswelle
Antriebswelle gebrochen? erneuern
leichzeitiger Betrieb von einem |1. Steuerungen in Reihe oder 1. Siehe Schaltbild
oder mehreren parallel angeschlossen?
Schwenkantrieben nicht
normal.
Motor wird heiss. 1. Ist Spannung korrekt? 1. Mit Messgerat tUberprufen
2. Armatur schwergangig? 2. Armatur auswechseln/ reparieren
3. Zu hohe Schalthaufigkeit? 3. Schalthaufigkeit Gberprifen
4. Sitzt Motorschaft oder Lager |4. Fest sitzende Teile erneuern
fest?
Falsche Laufrichtung bei 1. Phasenlage falsch? 1. Phasenlage Uberprifen
Drehstromantrieben
Gelegentlicher Ausfall des 1. Ausfall der 1. Uberprifen des Auf/ Zu-Schalters
Antriebs Spannungsversorgung?
Vibrationen bei geschlossener [1. Motorbremsfeder ausgeleiert |1. Feder oder Teflon erneuern
Armatur oder Teflon abgenutzt?
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9 Garantie / Gewahrleistung

Umfang und Zeitraum der Gewahrleistung ist der Zeitpunkt der Lieferung giiltigen Ausgabe der ,Allgemeinen
Geschaftsbedingungen der Albert Richter GmbH & Co. KG* oder abweichend davon im Kaufvertrag selbst
angegeben.

Wir leisten Gewahr fir eine dem jeweiligen Stand der Technik und dem bestatigten Verwendungszweck
entsprechenden Fehlerfreiheit.

Fir Schaden, die durch unsachgemalle Behandlung oder Nichtbeachtung der Betriebs- und Montageanleitung,
des Katalogblattes und der einschlagigen Regelwerken entstehen kénnen keine Gewahrleistungsanspriche
geltend gemacht werden.

Schaden die wahrend des Betriebes, durch vom Datenblatt oder anderen Vereinbarungen abweichende
Einsatzbedingungen entstehen, unterliegen ebenso nicht der Gewahrleistung.

Berechtigte Beanstandungen werden durch Nacharbeit von uns oder durch von uns beauftragte Fachbetriebe
beseitigt.

Uber die Gewahrleistung hinausgehende Anspriiche sind ausgeschlossen. Anspruch auf Ersatzlieferung
besteht nicht.

Wartungsarbeiten, Einbau von Fremdteilen, Anderung der Konstruktion, sowie natiirlicher Verschleil sind von
der Gewahrleistung Ausgeschlossen.

Etwaige Transportschaden sind nicht uns, sondern unverziiglich lhrer zustandigen Giterabfertigung, der Bahn
oder dem Spediteur zu melden, d sonst Ersatzanspriiche an diese Unternehmen verloren gehen.

Technik mit Zukunft.

DEUTSCHE QUALITATSARMATUREN
ARI-Armaturen Albert Richter GmbH & Co.KG.,
Mergelheide 56-60, 33750 Schlof® Holte-Stukenbrock

Telefon: (05207) 994-0 Telefax: (05207) 994-297 oder —298
Internet: //www.ari-armturen.de  Email: info.vertrieb@ ari-armturen.de
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10 Original Einbau und Konformitatserklarung

ARI-Armaturen
Albert Richter GmbH & Co.KG.,
Mergelheide 56-60, 33758 SchloR Holte-Stukenbrock, ww.ari-armaturen.com

Original Einbauerklarung fur unvolistandige Maschinen EG-RL 2006/42/EG
und EG-/EU-Konformitatserklarung
gemald der EG-Richtlinie tber elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG,
der EU-Richtlinie Gber elektromagnetische Vertraglichkeit 2014/30/EU,
der EG-Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
und der EU-Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

far die elektrischen ARI-Schwenkantriebe der Baureihen:
o elektrischen Schwenkantriebs-Serie ARI-OM A, 1, 2, 3, 4 (24V, 115V, 230V)

ARI-Armaturen GmbH & Co. KG als Hersteller erklart hiermit, dass die o.a. Produkte folgenden grundlegenden
Anforderungen der Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) entsprechen:

Anhang |, Ziffern 1.1.2,1.1.3, 1.1.5,1.2.6, 1.3.1,1.3.2,1.3.7,1.3.8,1.5.4,15.8,1.7.1,1.7.3,1.7.4

Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

e EN 60204-1: 2006
e DINEN ISO 12100: 03/2009

ARI-Schwenkantriebe sind zum Zusammenbau mit Armaturen bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange
untersagt, bis sichergestellt wurde, dass die gesamte Maschine, in die ARI-Schwenkantriebe eingebaut sind,
den Bestimmungen der EG Richtlinie 2006/42/EG entspricht.

Die zur Maschine gehoérende speziellen technischen Unterlagen nach Anhang VII Teil B wurden erstellt.

Der Hersteller verpflichtet sich, die Unterlagen zur unvollstandigen Maschine einzelstaatlichen Behdrden auf
gegrundetes Verlangen elektronisch zu tGbermitteln,

Bevollmachtigter fur Dokumentationen: Dieter Richter

Die Schwenkantriebe entsprechen weiterhin den Anforderungen folgender europdischen Richtlinien und den sie
umsetzenden nationalen Rechtsvorschriften:

1. EG-Richtlinie tiber elektromagnetische Vertraglichkeit 2004/108/EG (gilt bis 19. April 2016)
EU-Richtlinie liber elektromagnetische Vertraglichkeit 2014/30/EU (gilt ab 20. April 2016)
Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

EN 61000-6-3: 2007 + A1: 2011; EN 61000-6-2: 2005

2. EG-Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG (gilt bis 19. April 2016)
EU-Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU (gilt ab 20. April 2016)
Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

EN 60204-1, EN 60335-1, EN 60730-1, EN 60730-2-14

Schlof® Holte-Stukenbrock, den 10.05.2014

hmann, Geschaftsfuhrer)

Die Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, sie beinhaltet jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften im Sinne des
Produkthaftungsgesetzes. Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumentationen sind zu beachten. Bei einer mit dem Hersteller nicht
abgestimmten Anderung des Gerates und bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise verliert diese Erklarung ihre Gultigkeit.
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